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I. Оптимизация траекторий перелётов 
космических аппаратов в Солнечной системе

Коллеги-соавторы:
Григорьев И.С., к.ф.-м.н., доцент кафедры вычислительной математики мехмата МГУ
Заплетин М.П., к.ф.-м.н., доцент кафедры общих проблем управления мехмата МГУ

Сложные задачи траекторной оптимизации, оптимальное управление космическими 
аппаратами, оснащёнными двигателями ограниченной тяги.



Коллеги-соавторы:

Сальникова Т.В., к.ф.-м.н., доцент кафедры теоретической механики мехмата МГУ

II. Космологические проблемы

Эволюция Солнечной системы, потенциально опасные объекты, футуристичные постановки



III. Управление подвижными объектами в 
конфликтной среде

Коллеги-соавторы:
Галяев А.А., д.т.н., проф., член-корреспондента РАН, заведующий 38-й лабораторией ИПУ РАН,

профессор кафедры физико-математических методов управления Отделения прикладной математики Физического факультета МГУ
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